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 整定範囲：51G  4R30A :  1 ～  9A
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　（注）下記項目の試験を実施する。

　回路一括 ～ 外箱間：１０ＭΩ以上　(規格値)

　回路一括 ～ 外箱間：２．０ｋＶ　６０Ｈｚ　1分間

判　定　基　準

各整定の±５％以内

A

A

A

80 A

A A

A

A

特　性　試　験

            

ｍｓ

＃

Ｄ

絶 縁 抵 抗 試 験

耐 電 圧 試 験



Ｐ．Ｐ．Ｐ．Ｐ．

ｓ ｓ

ｓ

ｓ

②超反限時特性（EI)

Tｎ：動作時間整定ｎにおける実測値

n:乗率

εa：基準動作時間（Ｔ10）における許容誤差
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注２）動作時間の判定基準は、
　　　最大整定に対する誤差率を示す。
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５１Ｈ最小整定値の８０％入力で５１Ｈが動作しない事   結　果

２　Ａ

２．不動作試験

ＺＣＴ回路 ０．３ＶＡ
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公　称　値

ｍＶ

測　定　値

判定基準：公称値の１１０％以内１．負　担

結　果

[共通項目]

結　果

結　果

結　果

  制御電源電圧の開閉及び、緩慢な電源変動で誤動作なき事

４．動作表示

　ＬＥＤが表示する事

ｍＶ

Ｓ相

  ボタン操作に従って動作する事

３．制御電源開閉試験
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５．ボタン操作

回　路
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